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I. Grundlage des Berichts 

1 . Hinsichtlich der Bestandteile der intemationalen Anmeldung (Ersatzblatter, die dem Anmeldeamt auf eine 
Aufforderung nach Artikel 14 bin vorgelegt warden, gelten im Rahmen dieses Benefits ais "ursprunglich 
eingereicht" und sind ihm nicht beigefugt, weil sie keine Andenjngen enthalten (Regein 70. 16 and 70.17)): 

Beschreibung, Selten 

1-15 in der ursprQnglich eingereichten Fassung 
Anspruche, Nr. 

1-18 eingegangen am 09.03.2004 mit Schrelben vom 09.03.2004 
Zeichnungen, Blatter 

1/5-5^ in der ursprQnglich eingereichten Fassung 

2. Hinsichtlich der Sprache: Alle vorstehend genannten Bestandteile standen der Behorde in der Sprache, in der 
die Internationale Anmeldung eingereicht worden ist, zur Verfugung Oder wurden in dieser eingereicht, sofern 
unter diesem Punkt nichts anderes angegeben ist. 

Die Bestandteile standen der Behdrde in der Sprache: zur Verfugung bzw. wurden in dieser Sprache 
eingereicht; dabei handelt es sich um: 

□ die Sprache der Obersetzung, die fQr die Zwecke der intemationalen Recherche eingereicht worden ist 
(nach Regel 23.1(b)). 

□ die Veroffentllchungssprache der intemationalen Anmeldung (nach Regel 48,3(b)). 

□ die Sprache der Obersetzung, die fur die Zwecke der intemationalen vorlaufigen Prufung eingereicht 
worden ist (nach Regel 55.2 undA^der 55.3). 

3. Hinsichtlich der In der intemationalen Anmeldung offenbarten Nucleotid- undA>der Aminosauresequenz ist die 
Internationale vorlaufige Prufung auf der Grundlage des Sequenzprotokolls durchgefQhrt worden, das: 

□ in der intemationalen Anmeldung in schriftlicher Form enthalten ist. 

□ zusammen mit der intemationalen Anmeldung in computerlesbarer Form eingereicht worden ist. 

□ be! der Behorde nachtraglich in schriftlicher Form eingereicht worden ist. 

□ be! der Behorde nachtraglich in computerlesbarer Form eingereicht worden ist. 

□ Die Erklarung, daB das nachtraglich eingereichte schriftliche Sequenzprotokoll nicht uber den 
Offenbarungsgehalt der Intemationalen Anmeldung im Anmeldezeitpunkt hinausgeht, wurde vorgelegt. 

□ Die Erklarung, daB die in computerlesbarer Form erfassten Informationen dem schriftlichen 
Sequenzprotokoll entsprechen, wurde vorgelegt. 

4. Aufgrund der Anderungen sind folgende Unterlagen fortgefallen: 

Seiten: 

Nr.: 19,20,21 
Blatt: 
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□ Beschreibung, 
El Anspruche, 

□ Zeichnungen, 
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5. □ Dieser Berlcht ist ohne Berucksichtigung (von einigen) der Anderungen erstellt worden, da diese aus den 

angegebenen Grunden nach Auffassung der Behorde uber den Offenbarungsgehait in der ursprunglich 
eingereichten Fassung hinausgehen (Regel 70.2(c)). 

(Auf.Ersatzblatter, die solche Anderungen enihalten, ist unter Punkt 1 hinzuweisen; sie sind diesem Bericht 
beizufugen.) 

6. Etwaige zusatzliche Bemerkungen: 

V. Begriindete Feststellung nach Artikel 35(2) hinsichtlich der Neuheit, der erfinderischen Tatigkeit und der 
gewerblichen Anwendbarkeit; Unterlagen und Erklarungen zur Stutzung dieser Feststellung 

1. Feststellung 
Neuheit (N) 

Erfinderische Tatigkeit (IS) 
Gewerbllche Anwendbarkeit (lA) 



2. Unterlagen und Erklarungen: 
slehe Befblatt 



Ja: 


Anspruche 


6-11, 12-15 


Nein: 


Anspruche 


1-5, 16-18 


Ja: 


Anspruche 


6-11 


Nein: 


Anspruche 


1-5, 12-18 


Ja: 


Anspruche: 


1-18 


Nein: 


Anspruche: 
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Zm P u nKtV 

1 . Es \mrd auf die folgenden Dokumente verwiesen: 

D1: US-A-5924989 
D2: US-A-4386528 
D3: US-A-5787889 

2. Die Anmeldung erfiillt niclit die Erfordemisse des Artil<els 6 PCT, weil die 
Anspruche 1, 6 und 16 nicht Idar sind. 

i. In den Anspruchen 1 , 6 und 16 ist der Begriff " Informationstransformatioif 
unldar, da er allenfalis vage einen niciit nalier definierten Zusammenliang 
zwischen der ersten und der zweiten Raumgruppe angibt. So fallen 
beispielsweise alie denkbaren Arten von Extrapolation und Interpolation 
unter diesen Begriff. 

ii. In Anspruch 1 ist ausserdem der Begriff "Suchstrahr In-efiihrend, da entlang 
dieses Strahls nichts gesucht wird. Statt dessen wird entlang der durch den 
Strahl vorgegebenen Richtung lediglich das erste Raumelement auf die 
zweiten Raumelemente abgebildet. Die Richtung ist "vorbestimmbai" und 
damit vdilig beliebig. 

3. Der Gegenstand der unabhangigen Anspruche 1, 16, 17 und 18 ist nicht neu im 
Sinne des Artikels 33(2) PCT. 

Anspruch 1 : 

D1 offenbart 

i. Verfahren zur Rekonstruktion von mehrdimensionalen Objekten aus ein- 
oder zweidimensionalen Bilddaten, insbesondere aus Ultraschallbilddaten, 
anhand von Aufnahmen ein- oder zweidimensionaler Bild-Teilber^iche des 
Objekts, wobei die absoluten Positionen dereinzelnen Bild-Teilbereiche im 
Raum und/oderdie relativen Positionen dereinzelnen Bild-Teilbereictie 
zueinander zusammen mit den ein- oder zweidimensionalen 
Bildinfomiationen der einzelnen Bild-Teilbereictie zur Generierung ein-oder 
zweidimensionaler Bilddaten verwendet werden: "a method for generating a 
diagnostically acceptable three-dimensional image data record with the use 
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of an ultrasound unit (...), with the use of an image-processing system 
connected to the ultrasound unit (...), and with the use of a position-sensor 
system which detenmines the position and orientation of the ultrasound head 
and hence the spatial location of the image plane of the ultrasound image 
generated in each instance where these position and orientation data of 
the sensor system are lil<ewise transmitted to the image processing system" 
(siehe Spalte 1, Zeilen 14-34); 

ii. indem eine erste Raumelementgruppe aus ersten, mehrdimensionale 

Bildinformationen enthaltenden Raumelementen, die Ebenen oder Linien der 
Bild'Teilbereichen beruhren oder schneiden, in einem mefirdimensionalen 
Voxelraum mittels der ein-oder zweidimensionalen Bilddaten erzeugt wird: 
"this three-dimensional digital data record 19 is produced so that it contains a 
plurality of individual volume elements 20 (voxels) (...) each image point 20' 
of the images forming the raw data 18 is filed away in its proper position in a 
corresponding voxel 20 of this tree-dimensional record" (siehe Spalte 4, 
Zeilen 19-26; Fig. 6), d.h. die aufgenommenen zweidimensionalen 
Ultraschallbilder werden als Ebenen in einen dreidimensionalen Voxelraum 
"eingepasst" und stellen damit erste Raumgruppen dar; 

ill. e/ne zweite Raumelementgruppe aus zweiten Raumelementen in dem 
mehrdimensionalen Voxelraum erzeugt wird, und die erste 
Raumelementgruppe und die zweite Raumelementgruppe den 
meiirdimensionalen Voxelraum bilden und dass die zweite 
Raumelementgruppe aus zweiten Raumelementen in dem 
mehrdimensionalen Voxelraum mittels einer Informationstransformation aus 
den mehrdimensionalen Bildinformationen der erste Raumelementgruppe 
erzeugt wird: "If a particular region of the volume to be examined has not 
been captured upon image capture, no image value can be asigned to the 
corresponding voxel (...), i.e., the three-dimensional data record would then 
contain gaps which, however, can be filled by interpolation" (siehe Spalte 4, 
Zeilen 16-31), wobei die spezielle Region des Volumens die zweite 
Raumelementgruppe, und die Interpolation die Informationstransformation, 
darstellt; zusammen mit den ursprungllch aufgenommenen 
Ultraschallbildern, d.h. der ersten Raumelementgruppe bildet diese spezielle 
Region des Volumens, d.h. die zweite Raumelementgruppe, damit den 
gesamten Voxelraum; 

iv. dass ein von jedem ersten Raumelement langs eines vorbestimmbaren 
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mehrdimensionaJen Richtungsvektors Negender Suchstrahl diejenigen 
zweiten Raumelemente definiert, die mittels der mehrdimensionalen 
BUdinformation desjenigen ersten Raumelementes bestimmt warden, das 
den Startpunktdes Suchstrahls bildet in D1 werxJen die Elemente der 
zweiten Raumelennentgruppe durcli Interpolation aus den nSchstllegenden 
Elementen der ersten Raumelementgruppe gebildet, d.h. die 
nachstliegenden Elemente der ersten Raumelementgruppe werden entlang 
eines "Suchstrahls" in eine Richtung senkrecht zur ersten 
Raumelementgruppe auf das entsprechende Element der zweiten 
Raumelementgruppe abgebildet (slehe X1, X2, X3, X4 In Fig. 7). Dort 
werden sle entweder gewichtet verknupft (slehe Spalte 7, Zeilen 13-20), oder 
aber es wird nur ein einziges nachstliegendes Element der ersten 
Raumelementgruppe auf das Element der zweiten Raumelementgruppe 
projiziert (slehe Spalte 7, Zeilen 55-60); 
Damit, ist Anspruch 1 nicht neu. 

Es sel an dieser Stelle bemerkt, dass Anspruch 1 ausserdem D3 
neuheltsschadlich gegenflbersteht. 

Anspruch 16: 

Der obige Einwand gilt sInngemaB fiir Anspruch 16, da seine 
Vorrichtungsmerkmale im wesentlichen den Verfahrensschritten des Anspruchs 1 
entsprechen. 

Es wird ausserdem darauf hingewlesen, dass unter der Fomnuliemng " Vonichtung 
(...) zur Durchfuhmng eines Verfahrens nact) einem der vorliergeiienden 
Anspructie" ledigllch eine Vonichtung zu verstehen ist, die sich zur Durchfuhrung 
eines solchen Verfahrens eignet, dieses Verfahren aber nicht notwendigenweises 
tatsachllch ausfOhrt. Eine solche Vorrichtung ist augenscheinlich in D1 offenbart. 

Anspruch 1 7: 

In D1 wird das dort beschrlebene Verfahren angewendet "for tomographic Image 
capture of organs In motion, in particular of organs whose motion is directly 
related to the beating of the heart (e.g., cardiac vessels)" (slehe Spalte 4, Zeilen 
40-43), womit der Gegenstand des Anspruchs 17 neuheltsschadlich getroffen ist. 

Anspruch 18: 
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Da D1 die Untersuchung von "cardiac vessels" (siehe Spalte 4, Zeile 43) erwahnt, 
ist intravaskulare Echokardiographie implizit offenbart, und der Gegenstand des 
Anspruchs 18 damit nicht neu. 

4. Des weiteren ist der Gegenstand der abliangigen AnsprQche 2-5 nicht neu im 
Sinne des Artikels 33(2) PCT, und der Gegenstand der abiiSngigen Anspruche 
12-15 nicht erfinderisch im Sinne des Artikels 33(3) PCT. 

Anspruche 2-5: die Anspruche definieren lediglich iibliche Details einer 

entfernungsgewichteten Interpolation wie sie z.B. In D1, Spalte 7, 
Zeilen 13-60, und in D2, Spalte 2, Zeilen 1-18 und Spalte 2, Zeile 
50 - Spalte 3, Zeile 3, offenbart sind; 

Anspruch 1 2-1 5: siehe D3, Spalte 1 4, Zeile 65 - Spalte 1 5, Zeile 7, und Spalte 

18, Zeile 68 - Spalte 19, Zeile 1 1 ; 

5. Der Gegenstand des unabhangigen Anspruchs 6 ist neu im Sinne des Artikels 
33(2) PCT und beruht auf einer erfinderischen Tatigkeit im Sinne von Artikel 33(3) 
PCT. 

D1 als nachstliegender Stand der Technik offenbart die Interpolation der zweiten 
Raumelemente aus den nachstliegenden ersten Raumelementen (siehe Spalte 7, 
Zeilen 13-20 und 55-60). 

Daruber hinaus definiert Anspruch 6 jedoch eine besondere Datenstruktur fur die 
Bildinfonnation jedes zweiten Raumelements, In der auch die raumliche und/oder 
zeitliche Entfemung (x, t) und eine Bezugszahl fur die Ebene oder Linie des Bild- 
Teilbereichs abgespeichert wird. 

Da ausgehend von D1 eine solche Datenstruktur zur codierten Darstellung der 
Bildinformation der zweiten Raumelemente fur einen Fachmann nicht nahe gelegt 
erscheint, \A^rd Anspruch 6 als erfinderisch betrachtet. 
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Zusatzliche Bemerkungen: 

1 . Der Anspruchssatz enthalt die zwei unabhangigen VerfahrensansprQche 1 und 6, 
d.h. er enthalt zwei unabhangige AnsprQche in der selben Kategorie. Die 
AnsprQciie sind also nicht knapp gefaBt und erfullen damit nicht die Erfordemisse 
des Artikels 6 PCT. 

2. Im Widerspruch zu den Erfordemlssen der Regel 5.1 a) ii) PCT werden in der 
Beschreibung weder der in den Dokumenten D1 und D3 offenbarte einschlagige 
Stand der Teclinik nocli diese Dokumente angegeben. 
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Neue Palien-banspruche 



1. Verfahren zur Rekonstruktion von mehrdimensionalen Objekten 
aus Bin- oder zweidimensionalen Bilddaten, insbesondere aus 
- Ultraschallbilddaten/ anhand von Aufnahmen (7) ein- oder 

zweidimensionaler Bild-Teilbereiche (6) des Objekts (1), wobel 
die absoluten Positionen der einzelnen Bild-Teilbereiche (6) 
im Raum und/oder die relativen Positionen der einzelnen Bild- 
Teilbereiche (6) zueinander zusammen mit den ein- oder 
zweidimensionalen Bildinformationen (13) der einzelnen Bild- 
Teilbereiche (6) zur Generierung mehrdimensionaler Bilddaten 
verwendet werden, indem 

eine erste Raumelementgruppe (15a) aus ersten^ mehrdi- 
mensionale Bildinformationen enthaltenden Raumelementen (10a), 
die Ebenen oder Linien der Bild-Teilbereiche (6) beruhren oder 
schneiden, in einem mehrdimensionalen Voxelraum (9) laittels 
der ein- oder zweidimensionalen Bilddaten, 

eine zweite Raumelementgruppe (15b) aus zweiten Raumelementen 
(10b) in dem mehrdimensionalen Voxelraum (9) erzeugt wird, und 
die erste Raxamelementgruppe (15a) und die zweite Raumelement- 
gruppe (15b) den mehrdimensionalen Voxelraum (9) bilden, 
dadurcli gekennzexchnet, 

dass die zweite Raumelementgruppe (15b) aus zweiten Raum- 
elementen (10b) in dem mehrdimensionalen Voxelraum (9) mittels 
einer Informationstransf ormation aus den mehrdimensionalen 
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Bildinformationen der erst en Ratuaelementgruppe {15a) erzeugt 
wird, und 

dass ein von jedem ersten Raume lenient (10a) langs elnes 
vorbestiniinbaren mehrdimensionalen Richtungsvektors (O) 
liegender Suchstrahl (14) diejenigen zweiten Raiaiae lament e 
(10b) deflnlert, die mitt els der mehrdimensionalen 
Bildinformationen desjenigen ersten Raiimelements (lOa) 
bestimmt warden^ das den Startpunkt (16) des Suchstrahls (14) 
bildet. 

2. Verfahren nach Anspruch 1, 
dadurch gekennzeichnet, 

dass der Suchstrahl (14) seinen zeitlichen und/oder rSumlichen 
Startpunkt (16) auf der Ebene oder Linie des Bild-Teilbereichs 
(6) hat/ der ftir die Bestimmung der mehrdimensionalen 
Bildinformation des ersten Raiamelements (10a) genutzt wurde^ 
und dass der Suchstrahl (14) ISngs des vorbestimmbaren 
mehrdimensionalen Richtungsvektors (O) eine maximale 
raumliche und/oder zeitliche Lange (11) hat. 

3. Verfahren nach einem der Anspruche 1 oder 2, 
dadurch gekennzeichnet, 

dass die zweiten Raumelemente (10b) auch mittels der 
mehrdimensionalen Bildinformation eines weiteren ersten Raum- 
elements (10a) der ersten Raiamelementgruppe (15a) bestimmt 
werden^ das einen Zielpunkt (19) bildet, den der Suchstrahl 
(14) trifft. 

4. Verfahren nach Anspruch 3, 
dadurch gekennzeichnet, 

dass die zweiten Raumelemente (10b) mittels der gewichteten 
mehrdimensionalen Bildinformationen des Startpunktes (16) und 
des Zielpunktes (19) bestiirant werden, wobei sich die Gewichte 
an den mehrdimensionalen Entfernungen jedes auf dem Suchstrahl 
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(14) llegenden zwexten Raumelementis (10b) zu dem Start:— bzw. 
Zielpunkt (16, 19) orientieren. 

5. Verfahren nach einem der Ansprache 1 Oder Z, 
dadurch gekennzelchnetr 

dass die zweiten Raiimelemente (10b) in einem ersten Schritt 
mittels der mehrdimensionalen Bildinf ormationen desjenigen 
ersten Raumelements (10a) bestimmt: werden, das den Startipunkt: 
(16) des Suchstrahls (14) bildet, iind 

dass die zweiten Raiomelemente (10b) in weiteren Schritten 
mittels mehrdimensionaler Bildinformationen weiterer erster 
Raumelemente (10a) gewichtet werden, die Startpunkte (16) von 
Suchstrahlen (14) bilden, die die zweiten Raumelemente (10b) 
eben falls durchdringen^ wobei sich die Gewichte an den 
mehrdimensionalen Entfernungen jedes zweiten Raumelements 
(10b) 2u den entsprechenden Startpunkten (16r 19) orientieren. 

6. Verfahren zur Rekonstruktion von mehrdimensionalen Objekten 
aus ein- Oder zweidimensionalen Bilddaten, insbesondere aus 
Ultraschallbilddaten/ anhand von Aufnahmen (7) ein- oder 
zweidimensionaler Bild-Teilbereiche (6) des Objekts (1), wobei 
die absoluten Positionen der einzelnen Bild-Teilbereiche (6) 
im Raum und/oder die relativen Positionen der einzelnen Bild— 
Teilbereiche (6) zueinander zusammen mit den ein- oder 
zweidimensionalen Bildinformationen (13) der einzelnen Bild- 
Teilbereiche (6) zur Generierung mehrdimensionaler Bilddaten 
verwendet werden, indem 

eine erste Raumelementgruppe (15a) aus ersten, mehrdi- 
mensionale Bildinformationen enthaltenden Raumelementen (10a) , 
die Ebenen oder Linien der Bild-Teilbereiche (6) bertihren oder 
schneiden, in einem mehrdimensionalen Voxelraum (9) mittels 
der ein- oder zweidimensionalen Bilddaten, 

eine zweite Raumelementgruppe (15b) aus zweiten Raumelementen 
(10b) in dem mehrdimensionalen Voxelraum (9) erzeugt wird, und 
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die erste Raiomelementgruppe (15a) und die zweite Raumelement- 
gruppe (15b) den mehrdimensionalen Voxelraum (9) bilden^ 
dadtucch gekennzexchne*b, 

dass die zweite Raumelement gruppe (15b) aus zweiten Raum- 
elementen (10b) in dem mehrdimensionalen Voxelraum (9) mittels 
einer Informations trans formation aus den mehrdimensionalen 
Bildinfoimationen der ersten Raumelementgruppe (15a) erzeugt 
wird, indem von jedem zweiten Raumelement (10b) die raumliche 
und/oder zeitliche Entfernung (x) zum nSchsten ersten Raum- 
element (10a) der ersten Raumelementgruppe (15a) bestimmt 
wird,. und 

dass die mehrdimensionale Bildinfoirmation jedes zweiten Raiam- 
elements (10b) mittels der mehrdimensionalen Bildinf ormation 
des rSumlich und/oder zeitlich nachsten ersten Raiomelements 
(10a) bestimmt wird, wobei als mehrdimensionale Bildinf or- 
mation jedes zweiten Raumelements (10b) auch die rMumliche 
und/oder zeitliche Entfernung (x, t) und eine Bezugszahl fUr 
die Ebene oder Linie des Bild-Teilbereichs (6) abgespeichert 
wird, die far die Bestimmung der mehrdimensionalen Bild- 
inf ormation des nahesten ersten Raumelements (10a) genutzt 
wurde . 

7. Verfahren nach Anspruch 6, 
dadurch gekennzeichnet , 

dass die mehrdimensionale Bildinf ormation jedes ersten Raum- 
elements (10a) mittels derjenigen ein- oder zweidimensionalen 
Bildinf ormation (13) bestimmt wirdir die an der jeweiligen 
Schnitt-/Berahrungsstelle des entsprechenden ersten 
Raumelements (10a) mit der entsprechenden Ebene oder Linie 
eines Bild-Teilbereichs (6) existiert. 

8. Verfahren nach Anspruch 1, 
dadurch gekennzeichnet ^ 
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dass die mehrdlmensionale Bildinformation jedes zweiten Raum- 
elements (10b) dann nicht bestlznmt wird^ wenn die rSximliche 
und/oder zeitliche Entfernung (x) zum nachsten ersten Raum- 
element (10a) grSsser als eine vorbestiininbare maxlmale 
ravunliche und/oder zeitliche Entfernung (Xmax bzw. tmax) ist. 

9. Verfahren nach einem der Ansprliche 7 oder 8^ 
dadurch gekennzeichnet, 

dass als mehrdimensionale Bildinformation jedes zweiten Raum- 
elements (10b) , das innerhalb der maximalen raumlichen 
und/oder zeitlichen Entfernung (Xmax bzw. tmax) zu einem ersten 
Raumelement (10a) liegt, die mehrdimensionale Bildinformation 
des raumlich und/oder zeitlich nachsten ersten Raumelements 
(10a) verwendet wird. 

10. Verfahren nach einem der AnsprUche 6 oder 1, 
dadurch gekennzeichnet, 

dass von jedem zweiten Raumelement (10b) die rSxamlichen 
und/oder zeitlichen Entfernungen (xi^ ti) zu zwei oder 
mehreren ersten Ravunelementen (10a) der ersten Raumelement- 
gruppe (15a) bestimmt werden^ und 

dass die mehrdimensionale Bildinformation jedes zweiten Raiam— 
elements (10b) mittels der mehrdimensionalen Bildinformationen 
einer vorbestimmbaren Anzahl von raumlich und/oder zeitlich 
nachsten ersten Raumelementen (10a) bestimmt wird. 

11. Verfahren nach Anspruch 10, 
dadurch gekennzeichnet, 

dass die mehrdimensionale Bildinformation jedes zweiten Raum- 
elements (10b) mittels der anhand der verschiedenen raumlichen 
und/oder zeitlichen Entfernungen (xi, ti) gewichteten 
mehrdimensionalen Bildinformationen einer vorbestimmbaren 
Anzahl von ersten Raumelementen (10a) bestimmt wird. 
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12. Verfahren nach einem der vorhergehenden AnsprUche^ 
dadurch gekennzeichnet^ 

dass das Objekt (1) mittels des mehrdimensionalen Voxelraums 
(9) rekonstruiert mehrdimensional dargestellt wird und/oder 
dass Telle des rekonstruierten Objekts (17) mittels varieODler 
Schnittebenen (18) dargestellt werden. 

13. Verfahren nach Anspruch 12, 
dadurch gekennzeichnet, 

dass das rekonstruierte Objekt (17) oder Telle davon mit 
vorbestlininbaren Charakterlstlka wle Farbe oder Wlderstand 
dargestellt bzw. ausgestattet werden. 

14. Verfahren nach elnem der AnsprQche 12 oder 13/ 
dadurch gekennzelchnet^ 

dass bestimmte Telle des mehrdimensionalen Voxelraums (9) auf 
elner Selte elner Schnlttebene (18) zur Slchtbarmachung von 
Teilen des rekonstruierten Objekts (17) marklert und zur 
Darstellung zerlegt werden. 

15. Verfahren nach elnem der AnsprGche 12-14,- 
dadurch gekennzelchnet, 

dass der mehrdlmenslonale Voxelravim (9) zur Slchtbarmachung 
bestlmmter Telle des rekonstruierten Objekts (17) mittels 
elner Schnlttebene (18) In mlndestens zwel Half ten (9a, 9b) 
zerlegt wlrd, und 

dass die Schnlttebene und/oder die mlndestens zwel Halften 
(9a/ 9b) In verschledene mehrdlmenslonale Rlchtungen dreh-/ 
rotler-/ und/oder verschlebbar 1st. 

16. Vorrlchtung zur Rekonstruktlon von mehrdimensionalen 
Objekten aus eln- oder zweldlmenslonalen Bllddaten/ 
insbesondere aus Oltraschallbllddaten, anhand von Aufnahmen 
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(7) ein- Oder zweidimensionaler Bild-Teilbereiche (6) des 
Objekts (1), wobei 

erste Speichermittel die absoluten raumlichen und/oder 
zeit lichen Positionen der einzelnen Bild-Teilbereiche (6) 
und/oder die relativen raumlichen und/oder zeitlichen 
Positionen der einzelnen Bild-Teilbereiche (6) zueinander 
zusaimnen mit den ein- oder zweidimensionalen Bildlnformationen 
(13) der einzelnen Bild-Teilbereiche (6) zur Generierung ein- 
oder zweidimensionaler Bilddatren speichern, 
zweite Speichermittel eine erste Raumelementgiruppe (15a) 
speichern, die aus ersten, mehrdimensionale Bildinformationen 
enthaltenden Raumelementen (10a) , die Ebenen oder Linlen der 
Bild-Teilbereiche (6) bertthren oder schneiden, in einem 
mehrdimensionalen Voxelraum (9) mittels der ein— oder 
zweidimensionalen Bilddaten erzeugbar ist, und 
dritte Speichermittel eine zweite Raumelementgruppe (15b) 
speichern, die aus zweiten Raumelementen (10b) in dem 
mehrdimensionalen Voxelraum (9) mittels einer Informations- 
transformation aus den mehrdimensionalen Bildinformationen der 
ersten Raumelementgruppe (15a) erzeugbar ist, zur Durchftihrung 
eines Verfahrens nach einem der vorhergehenden Ansprtichen* 

17. Verwendung eines Verfahrens nach einem der Ansprtiche 1 bis 
15 Oder einer Vorrichtung nach Anspruch 16^ zur 
mehrdimensionalen Rekonstruktion und Darstellung eines Organs, 
insbesondere des Herzens eines Lebewesens, unter 
Berticksichtigung der Bewegung des Herzens. 

18. Verwendung eines Verfahrens nach einem der Ansprtiche 1 bis 
15 Oder einer Vorrichtung nach Anspruch 16, zur transtorakalen 
(TTE) , transdsophagealen (TEE) oder intravaskulSren (IVOS) 
Echokardiographie oder intraductalen (IDOS) Sonographie. 
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